
Файл может распространяться свободно. Коммерческое использование запрещено. AndrewVorchik.com 

Методы интегрирования 
• Замена переменной 

𝑥 = 𝑔(𝑦) ⇒ 𝑑𝑥 = 𝑔′(𝑦)𝑑𝑦 

∫𝑓(𝑥)𝑑𝑥 = ∫𝑓(𝑔(𝑦)) ∙ 𝑔′(𝑦)𝑑𝑦 

𝑦 = 𝑔(𝑥) ⇒ 𝑑𝑦 = 𝑔′(𝑥)𝑑𝑥 

∫𝑓(𝑔(𝑥)) ∙ 𝑔′(𝑥)𝑑𝑥 = ∫𝑓(𝑦)𝑑𝑦 

• Универсальная тригонометрическая (рационализирующая) замена 
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• Интегрирование по частям 

𝑈 = 𝑈(𝑥), 𝑉 = 𝑉(𝑥) 

∫𝑈𝑑𝑉 = 𝑈𝑉 −∫𝑉𝑑𝑈 

• Интегрирование рациональной функции 𝑓(𝑥) =
𝑃(𝑥)

𝑄(𝑥)
, deg 𝑃(𝑥) < deg𝑄(𝑥) 

Пояснение. Знаменатель 𝑄(𝑥) раскладывается на линейные и квадратичные множители. Функция 𝑓(𝑥) 
представляется в виде суммы дробей (integration by partial fractions) с помощью метода неопределённых 
коэффициентов. Далее каждая из полученных дробей интегрируется, а результаты складываются. 
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• Некоторые табличные интегралы 
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